SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

wewnetrzne instalacje elektryczne, wewnetrzna linia zasilajaca

Branza: ELEKTRYCZNA
Obiekt: Budynek uzytecznosci publicznej z wewnetrzng linig zasilajaca

Adres: Marysin, dz.nr. 84; 21-002 Jastkow

Inwestor:  Gmina Jastkow, Jastkow ul. Chmielowa 3, 21-002 Jastkéow

Opracowat: inz. R. Adamczyk
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1. Przedmiot i zakres robot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z budowa budynku uzytecznos$ci publicznej w Marysinie, dz.nr
ewid.84 gm.Jastkow.

Zakres rob6t obejmuje wykonanie:
wykonanie wewngtrznych instalacji elektrycznych przewodami typu YDYp 4x1,5,
YDYp 3x2,5mm’
montazu opraw o$wietleniowych i gniazd 230V,
montazu rozdzielni TR z wyposazeniem,
montazu opraw o$wietleniowych z modutem awaryjnym
- montazu wylacznika gtownego
. - utozenie kabla YKY 4x 16mm2 (budowa wewngtrznej linii zasilajacej)
2. Informacja o terenie budowy
Wszystkie prace prowadzone begda na terenie dla ktorego Inwestor posiada prawo do
dysponowania dla celow budowlanych niniejszej inwestycji.
Poruszanie si¢ po terenie nie bedzie utrudnione.
Wykonanie niniejszych robdt nie bedzie miato negatywnego wptywu na srodowisko,
1 nie narusza praw o0sob trzecich.

2.1 Organizacja robét
Organizacja projektowanych robot elektrycznych jest prosta 1 nie wymaga
podejmowania nadzwyczajnych srodkow.
Kolejnos¢ wykonywania robot bedzie okreslona przez kierownika budowy w
harmonogramie robdt z rozpisaniem na wszystkie branze.

2.2 Warunki bezpieczenstwa pracy
Zasilanie elektronarzedzi nalezy wykonac¢ tylko poprzez odpowiednie urzadzenia
obowiazujace na placu budowy. Realizacjg projektowanego zakresu robot nalezy
powierzy¢ wykonawcy posiadajacemu odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia
budowlane oraz do$wiadczenie zawodowe w realizacji tego typu prac. Pracownicy
wykonawcy powinni posiada¢ kwalifikacje zawodowe stosowne do wykonywanego
zakresu robodt. Kierownik budowy zobowiazany jest przeprowadzi¢ odpowiedni
instruktaz na temat:

= zagrozen w miejScu pracy,



= przestrzegania przepisow bhp,
= Qrganizacji pracy,
= sposobu udzielania pierwszej pomocy.

Wymagania dla zaplecza wykonawcy nie odbiegaja od powszechnie przyjetych na
budowie stad jego organizacja nie jest problemem.
3. Okreslenia podstawowe
W dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt nie
wystepuja definicje pojec nigdzie wezesniej nie zdefiniowane niemozliwe do
jednoznacznego ich rozumienia. Sa to definicja zgodne ze stosowanymi w polskich
normach, literaturze fachowej, migdzynarodowym stowniku terminologicznym elektryki
oraz przyjete w katalogach producentéw. Dotyczy to:
- podstawowych materialow jak: kable i przewody elektryczne, rury ostonowe,
aparaty modulowe nadpradowe , uziom Galmar, listwa elektroinstalacyjna
4. Materialy
4.1 Wymagania ogélne
Wszystkie materiaty zakupione przez Wykonawcg robdt, dla ktorych normy PN 1 BN
przewiduja posiadanie atestu lub §wiadectwa jakosci, powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument oraz posiada¢ deklaracj¢ zgodnosci.

4.2 Wymagania szczegotowe
Materialy zastosowane do wykonania projektowanego zakresu robot powinny by¢
zgodne z podanymi w dokumentacji technicznej .

4.2 Sktadowanie
Materiaty na budowie nalezy przechowywaé¢ w opakowaniach producenta, w
miejscu wydzielonym, gwarantujacym, ze nie zostana uszkodzone.

5. Sprzet
Do prac nalezy zastosowac sprzet przewidziany w katalogach KNNR 1 KNR jak w
przedmiarach robdt. Powinien on by¢ odpowiedni do technologii prowadzenia robot.

6. Transport
Transport materiatéw i1 urzadzen na budowg powinien odby¢ sig pojazdami
samochodowymi dostawczymi zgodnie z katalogami KNNR.

7. Wykonanie robot
Instalacjg elektryczna nalezy wykonaé zgodnie z:
- dokumentacja projektowa budowlano-wykonawcza,
- niniejsza specyfikacja techniczng wykonania 1 odbioru robot,
+ przedmiarem robdét,
- uwagami i zaleceniami inspektora nadzoru,
- obowigzujacymi normami.

8. Kontrola jakosci robét
W czasie robot wykonawca powinien sprawdzac¢ czy stosowane materiaty sa zgodne z
dokumentacja techniczna, czy nie sa uszkodzone. Wszystkie materiaty oraz ich deklaracje



zgodnosci nalezy przedstawié¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego przed ich
zabudowaniem do zatwierdzenia.

9. Obmiar i przedmiar roboét
Jednostkami obmiaru i przedmiaru robét sa: metr, sztuki, roboczo-godziny.

10 Odbior robot
10.1 Roboty zanikajace
Odbidr robot zanikajacych i zakrytych:
—kable i rury ostonowe przed zasypaniem,

10.2 Odbioér koncowy
Roboty uznaje si¢ za wykonane jezeli sa zgodne z:
= dokumentacja projektowa,
= specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot,
= zaleceniami inspektora nadzoru,
= dokumentacja DTR producenta zastosowanych urzadzen.
= badania powykonawcze daty wynik pozytywny.
10.3 Sprawdzenie odbiorcze
Sprawdzeniu podlegaja:
=  kompletno$ci dokumentacji powykonawczej,
= dostarczone atesty, badania jakos$ci, deklaracje zgodnosci, itp,
= wykonania wpisOw do dziennika budowy,
* inwentaryzacja geodezyjna linii kablowych
= szkice robocze tyczenia geodezyjnego tras kablowych
= protokdty badan powykonawczych,
10.4 Protokoly badan powykonawczych
Wykonawca powinien przedstawi¢ protokoty badan:
- rezystancji izolacji kabli i przewodow ,
- rezystancji uziemien,
- samoczynnego wytaczenia zasilania dla poszczegdlnych obwodéw instalacii,
w zakresie ich zgodnos$ci z odpowiednimi normami odbiorczymi.



